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Résumé ou extrait : Charger une batterie de véhicule électrique nécessite une interface entre le réseau
électrique et la batterie, or, les tensions, puissances et formes de signaux diffèrent. De plus, plusieurs
phénomènes extérieurs peuvent venir perturber, et donc influencer, le chargement. L'objet de cette étude
est d'une part, de concevoir un chargeur qui puisse adapter le signal alternatif triphasé du réseau en signal
direct monophasé, et d'autre part, améliorer ce chargeur en y appliquant des contrôles (asservissement en
courant, tension, puissance), en le rendant bidirectionnel en vue de futurs services véhicule-réseau et en
appliquant d'autres types de corrections visant à augmenter la rapidité et la précision du système. La
première étape du projet fut de réaliser une simulation du circuit électrique sur le logiciel PLECS. Du
réseau à la batterie, en passant par plusieurs convertisseurs et corrections, ce logiciel permet la
visualisation des réponses et reproduit fidèlement les phénomènes réels. La deuxième étape était de
transcrire la simulation en un modèle 3D grâce au logiciel ALTIUM, qui permet la soudure d'un circuit
réel. Enfin, après avoir construit une partie du système, l'étude s'est conclue par des tests réels et la
validation des correctifs appliqués.

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

