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Résumé ou extrait : Le Laboratory of Ship and Maritime Hydrodynamics (LSMH) de la National
Technical University of Athens (NTUA) a mis au point au cours de ces 20 dernières annnées des codes
CFD se basant sur le principe de la résolution d'équitations RANS, en particulier pour des applications 2D
comme des corps axisymétriques immergés. Après se les être appropriés, nous avons construit des
modèles pour étudier les mouvements d'accélération et de décélaration de sous-marins. Cela nous a
permis de déterminer diverses caractéristiques manoeuvrières.
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