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Résumé ou extrait : Ce projet consiste en I'étude d'un nouveau moyen de détection et de classification des
mines développé par le ministére de la défense canadien : |e Seakeeper. Apres une présentation des
caractéristiques techniques de ce nouveau moyen de lutte, le cahier des charges prévoyait I'analyse de
données acquises lors d'une campagne de mesures effectuées en mer d'lroise en collaboration avec le
GESMA. Le but était de déterminer |es caractéristiques opérationnelles du systeme en particulier
I'amélioration de la précision de localisation de la cible a partir des positions relevées sur plusieurs
passages et |'établissement de courbes de type Caractéristiques Opérationnelles du Récepteur (COR). Une
phase de familiarisation avec le langage de programmation IDL et les images acoustiques a été
nécessaires ala prise en main de I'étude. Puis, la comparaison des relevés avec les données obtenues par
un algorithme de détection automatique a permis de déterminer les caractéristiques opérationnelles du
nouveau systeme conformément au cahier des charges.
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