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Résumé ou extrait : Ce livre présente les algorithmes fondamentaux de la robotique, de lavision et du
contréle de contrdle. Il rassemble lathéorie, les algorithmes et les exemples dans un récit qui couvre la
robotique et lavision par ordinateur séparément et ensemble. L'auteur montre comment des problémes
complexes peuvent étre décomposés et résolus al'aide de quelques lignes de de code. Les sujets abordés
sont guidés par des problemes réels observés par I'auteur au cours de nombreuses années de pratique.
L'ouvrage comprend plus de 1000 exemples MATLAB et Simulink® et plus de 400 figures. Il une
véritable promenade atravers les principes fondamentaux des robots mobiles, des robots a bras, des
modéles de caméras, du traitement d'images, de |'extraction de caractéristiques et de la géométrie multi-
vues, avec une discussion approfondie sur les systemes d'asservissement visuels.
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