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Résumé ou extrait : Si les Systémes Multi-Agents (SMA) sont devenus des techniques de modélisation
largement utilisées, leur application a des contextes géographiques reste encore embryonnaire.
L'intégration de ladimension spatiale au sein des SMA apporte de nouvelles difficultés de modéisation
gue cette these aborde dans le cadre de la navigation maritime. Cette recherche propose un SMA adapté a
la représentation de comportements d'agents dans un environnement géographique. La démarche

dével oppée integre une approche de raisonnement qualitatif ot les proprietés du contexte géographique
sont prises en compte et les comportements multiples des agents a travers le concept de réle. Le deuxieme
apport de larecherche est orienté vers la définition d'un modéle agent flexible qui permet la
représentation de comportements changeants. La recherche est validée par laréalisation du prototype
TRANS dont I'objectif est de modéliser et de simuler |es trajectoires simultanées de navires dans un




environnement maritime.
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