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Résumé ou extrait : Cet ouvrage présente les différents outils et méthodes qui permettent de concevoir des
robots mobiles ; une discipline en plein essor avec I'émergence des drones volants, des robots détecteurs
de mines sous-marines, des voiliers robots et des aspirateurs. Illustré de simulations, d'exercices et
d'exemples, ce livre décrit les bases de |la modélisation des robots, en dével oppant les concepts
d'actionneurs, de capteurs, de contréle et de guidage. Les outils de simulation tridimensionnelle sont
également explorés, ainsi que les bases théoriques de la localisation fiable des robots dans leur
environnement. Cette edition révisée et mise ajour contient des exercices supplémentaires et un chapitre
entiérement nouveau sur le filtre de Bayes, un observateur qui améliore notre compréhension du filtre de
Kaman et facilite certaines preuves.

Sujet - Nom commun : Robots mobiles
Robotique

Forme, genre ou caractéristigues physiques : Manuels d'enseignement supérieur
Problemes et exercices
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