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Résumé ou extrait : L'objectif de ce projet est de situer une image radar sur une référence, qui est soit une
autre image radar, soit un modéle. Afin de géo-référencer les deux images, une étape de recalage est
nécessaire. Celle-ci est basée sur des critéres de similarité, outils mathématiques qui quantifient la qualité
del'alignement. En premier lieu, les notions fondamentales liées a l'imagerie SAR et au processus de
recalage sont présentées. Ensuite, I'étude est divisée en deux parties : |e recalage image-image, et recalage
image-modéle. Dans le premier cas, laréférence est une autre image. Les critéres de similarité utilisés
pour le recalage sont le coeeficient de corrélation croisee, les moindres carrés, le critére de Woods et
I'information mutuelle. Tous ces criteres sont implémentés sous Matlab, testés et comparés pour diverses
images et diverses configurations de bruit. Dans le deuxiéme cas, laréférence est un modéle.
L'information mutuelle et un critere basé sur les zones homogenes de I'image SAR permettent de recaler
I'image sur son modele, dans différentes configurations de bruit.
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