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Résumé ou extrait : Sommaire : généralités sur les robots. Transposition de coordonnées. Modélisation du
mouvement des mécanismes articulés. Techniques de contrôle des robots. Commande et contrôle des
robots. Actionneurs hydrauliques, pneumatiques et électriques. Robots en structure maître-esclave.
Quelques transformations géométriques élémentaires.
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