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Résumé ou extrait : Les récents progres dans I'élaboration par le CMRE d'un systeme de drones
autonomes dédiés ala chasse aux mines a permis de relancer la recherche en ce qui concerne la phase
d'identification. Disposant de données bathymétriques obtenues a partir du sondeur multifaisceaux de I'un
des drones sur des mines d'exercice, I'objectif est d'une part de reconstruire I'image 3D du fond afin d'en
extraire le nuage de points de la cible et d'autre part didentifier ce nuage de points de maniere
automatisée. La reconstruction se base sur |la moyenne de I'intensité prise ping par ping sur lesimages
sonar, tandis que le nuage de points est extrait par regroupement d'objets. La méthode d'identification
guant a elle est établie en deux étapes complémentaires : des caractéristiques géométriques sont
recherchées vial'agorithme RANSAC dans le nuage de points afin d'y définir un axe et une origine, tout
en constituant un premier filtre ; ces derniers servent ensuite a comparer le nuage de point a ceux connus
d'une base de données. Lareconstruction est tres efficace et de méme que la partie identification,
sexécute de maniere autonome. Cette derniere renvoie de plus avec une bonne fiabilité le résultat
escompté pour les 80 mines de la base de données. Toutefois, |e temps d'exécution demeure trop long et
la base de donnée trop restreinte pour valider les parametres choisis dans le cas d'une application plus
générale. Enfin, le gros obstacle ala généralisation du procédé d'identification présentéici est le principe
méme de la méthode employée qui sappuie entierement sur la géométrie des mines considérées.
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