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Résumeé ou extrait : Cet ouvrage présente les différents outils et méthodes qui permettent la conception de
robots mobiles. Ces systémes généralement autonomes et supervises par un opérateur humain sont
capables de se déplacer dans un environnement plus ou moins connu. Illustré par des simulations et des
exercices corrigés. L'ouvrage décrit les principes essentiels de la modélisation des robots, développant les
notions d'actionneur, de capteur, de régulateur et de guidage. Les outils permettant une simulation
tridimensionnelle sont également traités ainsi que | es bases théoriques d'une localisation fiable des robots

dans leur environnement.

Sujet - Nom commun : Robots mobiles -- Conception et construction

Forme, genre ou caractéristigues physiques : Problémes et exercices
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