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Résumeé ou extrait : Ce projet vise aaméliorer la caractérisation des épaves en approfondissant |I'analyse
de I'ombre sur des images acquises gréce a un sonar latéral haute résolution. Le cahier des charges
imposait, en premier lieu, une rapide étude bibliographique concernant le probleme de la navigation
autonome des AUV, I'imagerie sonar et la reconnaissance de formes en traitement d'images. |1 était
guestion, dans un second temps, en sappuyant sur les travaux déjaréalisés au GESMA, de développer un
algorithme qui reposerait sur la prise en compte de plusieurs vues, sous différents angles, afin de faire une
reconstruction 3-D de |'épave et de pouvoir calculer les caractéristiques a voir en fonction du cap de
I'’AUV. Larecherche bibliographique a permis de bien comprendre tous les éléments intervenant dans le
projet Navigation intégrée. Par la suite, nous avons implémenté en langage MATLAB un algorithme qui
reconstruit une épave a partir de plusieurs vues. Nous |I'avons validé, en hypothése optique, en le testant
avec deux épaves gue hous avons construites grace au logiciel d'images de synthése POV -Ray et de son
interface Moray.
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