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Résumé ou extrait : Ce projet de fin d'études sest déroulé au sein de I'entreprise Honghao Marine Radar a
Shanghai. Cette société congoit des radars a usage civil en mer. Le RADAR recoit des informations sur la
situation nautique et peut estimer la position des autres navires al'aide des méthodes ARPA. De plus, afin
de respecter la Convention internationale SOLAS (Sauvegarde de la vie humaine en mer), tous les navires
doivent envoyer des informations sur leurs évolutions par canal radio VHF, c'est le systeme AlS. Le
principal enjeu de notre recherche est de relier les données regues de I'ARPA, d'une part, et les données
regues de I'AlS, d'autre part, afin d'avoir une position plus précise des autres navires en mer et,
éventuellement, de détecter une défaillance dans les deux systémes.
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