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Résumeé ou extrait : La France est, a n'en pas douter, un pays cotier et son histoire récente fait de la
localisation d'objets manufacturés tels que les mines sous-marines une priorité afin de sécuriser 'accés a
ses ports d'intérét stratégique. La complexité du milieu marin et la petite taille des mines dans un
environnement souvent accidenté constitue un véritable obstacle ala détection et alalocalisation ; sans
compter que les mines subissent les effets de marée et de courants. Ainsi elles demeurent sur le fond ou
enfouies dans les couches sédimentaires. Ce rapport présente une méthode de traitement des données afin
de détecter, de localiser et de classifier des cibles immergées et enfouiesy compris en champ lointain.
Cette méthode utilise laformation de voie qui consiste a balayer une région donnée en changeant
artificiellement la direction d'émission et de réception d'une antenne. Différentes approches, telles que le
déphasage des signaux en onde plane ou en onde sphérique, sont évaluées ainsi que leurs limites. Une
précision maximale est souhaitée afin de concentrer le signal d'émission en une position spécifique.
Méme dans des conditions expérimentales proches de laréalité, ou le rapport entre lataille de I'objet et la
distance de |'antenne est compris entre 50 et 300, |e programme reste efficace et adéquat pour le
traitement de ciblesimmergées et enfouies. La seule différence notable réside en un seuil de détection
plus important pour les cibles enfouies |ié alataille de ces dernieres. Par conséquent, |es perturbations
acoustiques environnantes peuvent étre supprimeées en connaissant la position exacte de lacible. De ce
fait, la signature acoustique du signal est extraite dans les domaines temporel et fréquentiel. Une
caractérisation correcte de la cible est donc réalisée et complétée par la visualisation de saforme (via
I'énergie renvoyée par sa surface équivalente). La qualité de cette description est encore facilitée lorsque
la cible résonne. Ce dernier é ément demeure déterminant dans la distinction d'objets manufacturés,



présentant une structure caractéristique, d'objets naturelstels qu'un rocher dont laforme et la structure
sont a priori aéatoires.
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