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Résumeé ou extrait : Cet ouvrage est une introduction ala commande de systémes dynamiques. Les
thémes dével oppés sont la stabilité de systemes, la commande en représentation d'état, I'automati que
fréquentielle (Bode, Nyquist, Black), le transfert en temps minimal, et I'équation de Hamilton-Jacobi-
Bellman de la commande optimal e déterministe ou stochastique. L'ouvrage présente I'outillage théorique
et algorithmique de base, énoncé de maniéere precise, et illustré par des exemples concrets. Les objectifs
sont les suivants : choisir les bonnes variables de description, savoir stabiliser un systéme, et construire un
estimateur de I'état par approche en variables d'état, construire un feedback stabilisant (avec des marges
de gain et de phase) par avance ou retard de phase, réaliser une représentation d'état a partir d'une
description entrée-sortie, et calculer une commande optimale, soit par un principe du minimum, soit par
résolution numérique de I'égquation de Hamilton-Jacobi-Bellman.
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