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Résumé ou extrait : Les sous-marins sont devenus des outils stratégiques et tactiques que peu de nations
possedent. Les zones littoral es représentent des environnements critiques pour les submersibles. La
navigation afaible profondeur permet tout un panel de missions, allant du renseignement alamise en
place des nageurs de combat. Mais la proximité avec la surface a une grande influence sur son
comportement. L'objectif de ce projet est d'éudier les effets de la vitesse et de la profondeur d'immersion
sur larésistance, la portance et le moment en tangagequi sexercent sur une cogque de sous-marin, ainsi
gue lesillage qu'elle génére sur la surface libre. Les essais réalisés en bassin démontrent I'influence de ces
deux parametres sur la résistance, intimement liée aux vagues créés par le corps du submersible. Par
ailleurs, les variations de vitesses et de profondeurs provoquent de notables variations de laforce de
portance et du moment en tangage. Que ce soit en force ou en moment, ces évolutions ne sont pas
linéaires. D'intéressantes associations de vitesses et de profondeur peuvent étre choisies pour optimiser
|'autonomie et la discrétion des sous-marins. Enfin, I'expérience arévélé la présence d'oscillations,
pouvant potentiellement accroitre larésistance. Le design et lafabrication d'ailerons pour équiper I'arriere
du sous-marin ont été effectués pour répondre a ce probléme. Les résultats de cette étude pourront étre
utilisés pour améliorer la connaissance de la navigation afaible immersion. De telles données peuvent
étre implémentées dans des systémes de pilotage automatique qui optimisent le choix d'une vitesse a une
profondeur donnée et inversement. Elles peuvent également permettre d'anticiper les variations brutales
de portances et les mouvements de tangage.
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