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Résumé ou extrait : Dans le cadre de notre projet de fin d'étude, nous avons essayé de modéliser un
nouveau type de sonar : le Multiple Input Multiple Output sonar. Ce sonar est destiné à être utilisé en
eaux côtières et en eaux peu profondes. Afin de modéliser un tel sonar, nous avons recréé les spécificités
de l'environnement peu profond et modélisé une onde sonar se propageant dans un tel milieu. Nous avons
ensuite simulé un sous marin français de type Barracuda. Nous avons alors étudié, en simulation Matlab
et expérimentalement, les réponses de l'onde sonar en fonction, de la position du sous-marin, et de la
position des émetteurs et récepteurs du sonar. Nous avons alors analysé le meilleur compromis à choisir
pour les positions des émetteurs et récepteurs du sonar, afin de garantir la meilleure capacité de détection.
A la lumière de ces résultats, nous avons simulé une couverture acoustique d'une zone maritime peu
profonde en utilisant un Multiple Input Multiple Output sonar.
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