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Résumé ou extrait : Dans le cadre du projet de fin d'études, notre travail portait sur la conception d'un
simulateur de roulis paramétrique. Le roulis paramétrique est un phénomene de résonance paramétrique
comparable aux oscillations paramétriques de pendules. Dans les deux cas, laraideur varie au cours du
temps. L'amplitude du roulis diminue ou augmente selon la gite initiale pour atteindre un régime
stationnaire puis devient constante. Se basant sur les données de navires fournies par le logiciel Calcoque,
le simulateur est développé a partir de I'application Excel. Dans un premier temps, notre projet explique
de facon théorique |es phénomenes d'oscillateur et de roulis paramétriques. Dans un second temps, hous
avons procédé ala conception du simulateur du roulis paramétrique avec les données du porte-conteneurs
C11 APL China pour sa sensibilité connue a ce phénomeéne. La méthode adoptée pour la résolution des
équations de roulis est le modéle numérique de Runge-Kutta d'ordre 4. Pour finir, une analyse a é&té faite a
partir de nos résultats de simulation afin de comprendre I'impact qu'ale roulis paramétrique sur le navire,
guand I'amortissement est constant ou variable, et quand laraideur est linéaire ou non. Mots Clés :
Simulateur, Roulis paramétrique, modéle numérigue, amortissement, linéaire.


http://www.tcpdf.org

