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Résumé ou extrait : Le but de ce projet est de modéliser le systeme de mission d'un avion de patrouille
multiréle dans une interface informatique dédiée ala conception d'architecture systeme complexe. Dans
un premier temps, le travail a consisté a modéliser le systéme de mission suivant trois axes : I'analyse
opérationnelle (activités, noeuds et interactions), I'analyse systeme (fonctions, acteurs et échanges) et
analyse logique (composants comportementaux et liens logiques). Une fois toutes |es données compilées
al'aide del'interface, il est possible de vérifier la cohérence de I'intégralité du systeme sur les trois axes et
d'gjouter des chaines fonctionnelles. Dans un deuxiéme temps cette étude a permis d'identifier les
différents é éments impactés par un déploiement de missions aéroterrestres et de mesurer cet impact sur
les caractéristiques du systéme.
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