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Résumé ou extrait : La société SIREHNA développe un simulateur de navire particulierement complet et
performant car il intégre les efforts hydrodynamiques non-linéaires et regroupe de nombreux modules
(envahissement, péche, carenes liquides...). Néanmoins sa capacité a reproduire |le comportement d'un
navire sur forte houle reste avalider. C'est pourquoi il nous a été demandé d'étudier deux phénomeénes
extrémes : le broaching et le roulis paramétrique. La validation s'est effectuée en cherchant a reproduire
ces phénomenes sur le simulateur a partir d'essais réels. Ceux-ci avaient été effectués sur deux navires
nommeés A2 et P85 et sont recensés dans des documents I TTC et internes respectivement. Unefoisles
fonctionnalités du simulateur bien maitrisées, nous avons pu y intégrer les deux navires sur lesquels ont
été effectués les essais. Ensuite, en reprenant les conditions des campagnes d'essais nous avons cherché a
obtenir les mémes résultats al'aide du simulateur. Les simulations se sont révél ées tres positives, en effet
le smulateur a reproduit les deux phénomeénes de maniére satisfai sante.
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