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Résumé ou extrait : Le projet consiste à traiter les données issues d'un scanner d'une maquette du
Bonhomme Richard de manière à obtenir une visualisation facile de l'objet 3D. La problématique réside
dans la gestion d'un volume important de données pouvant se présenter sous différents formats
(VRML/DXF/LAS). Le logiciel devra ainsi pouvoir traiter un nuage de points pour générer les surfaces
originelles et s'adapter à différentes résolutions selon la précision souhaitée par l'utilisateur. La
visualisation s'effectuera par le biais d'Open GL ou de VRML.

Sujet(s) : Java
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