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Résumé ou extrait : Dans le cadre du projet SEAFOM, des étudiants de niveaux et de spécialités
différentes sont amenés à travailler sur des ROV dans un but pédagogique. Ces petits drones sous-marins
construits par BlueRobotics permettent l'exploration aisée des fonds marins. Mon objectif dans ce projet
était l'installation d'un sonar MICRON de Tritech en tant que détecteur d'obstacles. J'ai développé un
programme MATLAB afin de communiquer avec le sonar afin de le contrôler et d'afficher les données
transmises par le système. Une étape très importante avant l'utilisation d'un sonar afin d'en vérifier les
performances est le calibrage. Des essais en condition réelle ont donc été réalisés.
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